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SYLETRACK, le système de radiolocalisation et de gestion d’une flotte de véhicules 
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Démarche Personnelle : J’ai choisi ce sujet de T.I.P.E car la ligne de bus P.C que je prends tous les matins est équipée d’un système similaire ce qui m’a donné envie d’approfondir  le fonctionnement de ce système. Ainsi je me suis renseigné auprès de la R.A.T.P et TDF qui m’ont permis de prendre contact et de rencontrer des personnes responsables de radiolocalisation.


J’ai donc réalisé mon travail grâce à la société MOBILOC et la R.A.T.P qui m’ont fourni des explications et des documents constructeurs sur le système. Lors  de nos rencontres on m’a permis de comprendre ce système et j’ai obtenu toutes les données nécessaires à la réalisation de mon exposé . 





LA STRUCTURE ET LE PRINCIPE DU SYSTEME :
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La structure du système (schéma du modélisation du système)					
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LES PROBLEMES ASSOCIES ET LES AIDES EXTERNES	:


�





�





LE SYSTEME EMBARQUE ET SA COMPOSITION :
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INTRODUCTION :


Le système de localisation « SYLETRACK » est un système basé sur le positionnement à partir de balises terrestres  utilisant des ondes radio


qui grâce à un  calculateur embarqué dans le véhicule permet de le localiser.


 Ensuite on peut utiliser ces données qui sont stockées au serveur central afin d’effectuer un suivi en temps réel, de donner des informations voyageurs et de faire une régulation. De plus ce système permet de garantir une meilleure sécurité.


Le système étudié est actuellement utilisé sur la région parisienne


par les transports en commun, la police, les pompiers et sur les aéroports.














Explication du principe de la radiolocalisation


Le principe repose sur un système de balises terrestres qui permettent à des véhicules de se positionner en (x,y). C’est un principe de positionnement par communication radio  entre des balises, des systèmes embarqués et un serveur central qui stocke et utilise les informations transmises.








La nécessité de synchroniser les horloges


Dans le procédé de localisation, la synchronisation est très importante car les systèmes embarqués déterminent leurs positions par rapport à cette horloge. Le besoin de synchronisme est tel que dans le cas étudié un organe entier s’occupe de garantir ce synchronisme entre les horloges de tous les appareils.


Les appareils de correction pour améliorer la localisation


La radiolocalisation en zone urbaine dense nécessite des aides pour permettre au calculateur de fournir une position correcte malgré les contraintes de l’urbanisme, c’est pourquoi on a placé dans le calculateur un gyromètre et un odomètre afin de pouvoir en toutes circonstances avoir une précision de 10 mètres grâce à ce type de correction en temps réel.








Ce document a été réalisé avec les sources suivantes :


( Rencontres : Monsieur  xxxxxxxxxxxxxx de la société xxxxxxxx filiale de xxxxxx


		                Monsieur xxxxxxxxx et Monsieur xxxxxxxxxxx


			           Responsables de la radiolocalisation à la R.A.T.P 


   	(Bibliographie : Document interne xxxxxxxxxxx et Documents constructeurs


 			        site Internet www.dsnp.fr (Dassault Sercel NP) et www.gtmh.fr (GTMH)





CONCLUSION :


On s’aperçoit  que ce système répond parfaitement aux


 attentes des utilisateurs malgré toutes les contraintes qui lui sont associées.


Dans le futur on pourrait généraliser ce principe à tous les véhicules afin de garantir une meilleure sécurité et une meilleure gestion du trafic en temps réel.


Actuellement, avant  la généralisation, il faut réussir à


augmenter le débit des ondes radios, obtenir de nouvelles fréquences et aussi diminuer le temps de rafraîchissement du calculateur. 





Descriptif  du système embarqué


Le système embarqué est soumis à des contraintes telles que le poids, la taille et la tension d’utilisation car ce boîtier doit être embarqué dans différents types véhicules.


Schéma du système embarqué


Ce schéma permet de voir comment se déroule et dans quel ordre les opérations sont réalisées dans le système mobile. 











